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Die lolgendan Angeban elwd dan vom 

ElekuischeZahnburste 

Eine elehfische ZahnbOrste hat einen Burstankopf, In 
wekhem koaxiif lueinander zwei krsfsfdrmige Borsten- 
trager I 1, 2) um eine gamainseme Achsa (3) drthbar gala- 
gen sind. Zum Eaeugen elner mit abwechselndar DrerV 
richtung erfolgenden Orehbewegung dar beidsn Borsten- 
t/ager (1, 2) urn die gemeinsame Achsa (3) diem aina bus* 
schlieQiich linear in Richtung ihrar Haupterstreckung var- 
schiebliche. In dar Zahnbursie sngaordnets Sehubstanga 
(7), die an ihrero borstenlrsgerseiiigsn Ende tine Cabal 
mit zwai Arman (8, 9) eufweist Jewells tin Arm 18. 9) hat 
mit einem Borstanirager (1. 2) 2ur Achsa (3) der Borate* 
1 rlgar vercum Varbfndung. 
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Beschrcibunp uiigcrseiiigeo Ende cine Gabel roit zwei Armcn aufweist, 

und difi jeweils ein Arm mil einew Borstentrager zur Drch- 

Die Erfindung bciriftt cine elekuische Zahnburste nut ei- achse der Boruentrager versetti Verbindung hat 

nero Bumenkopf. in wclchera koaxis) zueinander zwei lane solche elekuische Zahnburste benotigt zusn Anirieb 

kreislortnige Borsteniniger urn cine ^crocinsame Achse J der BorstentrSger lediglich ein motorUch in eine bin- und 

drehbar gclagrri sind und bci der zum hr/cupen einer Drch- bergehende Schiebebcwcgung verxetzbares Bauteil Es 1st 

bewegung der beiden Borsicntra'ger um die gemcinsame deshalb moglich, Obliche Zahnbiintcn mil einer cine lineare 

Achse cine von cincm Motor der Zahnbiirxie angctricbcnc Schiebebcwegung ausRlhrenden ZahnbOrstenachse, wie tie 

Stange an ihrtm den Borsienirtigem zupewandten Ende mil bcispklswcise in der DE 38 30 649 beschiiebeo isi* aus- 
diesen verbunden ist. 10 scbliefllicb durch Ausuusch ihrcr AufstcckbUrsie in die er~ 

Hine elekuische Zahnbflntr der vorsiehenden An ist Ge- nndungsgcmSBc ZahnbUrsie zu verwandeln, bci der zwei 

gensund der HP 0 624 079 Bl. Bei der in dicser Schrift be- luxisfomuge, koaxiale BorstentrSger cine alternierende 

schriebenen Zahnbiirste ist die Siange ats urn ihre Ungs- Drchbcwcgung ausfilhren. Im Gegcnsatz zu des bisber be- 

achse drchbar in der Zahnburste angeordnete Welle ausge- kannten clektrischen ZahnbOrsien mil zwei koaxialeo Bor- 
bildet, welche vom Motor der ZahnbUrsie in eine urn ihre 15 stcntrSgern ist bei der erfurfungsgemSBeo Zahnburste das 

Langsachse pendelnde Bewegung versctzbar ist Die Ver- Getriebe fur die Umwandlung der Schiebebcwegung b eine 

bindung dieser als Welle ausgebildcten Stange mil den bci- aJiemieicnde Drehbewcgung sehr einfacb gestaltet, so da£ 

den Bonicnt/agcrn erfolgl durcb jeweils einen axial in die die erfindungsgemSBc Zahnburste sehr kosiengunstig her* 

Stange bineinfuhrenden und in ihr axial vcrschiebUcheo stellbarist Wtci^in bcanspruchidasGciriebe weoigPUttz, 
Bolzcn. welcber as srineio der flange abgewandtcn Ende » so dafi der Zahoburstenkopf Uein ausgcftlhrt werdco kann 

eincn radial zu der Stange ausgerichteten Stift hat, der in den und deshalb beim Zahnebttrsten gut im Mund zu fuhren ist 

jeweiligen Borstenirager eingrcift, und ein elegantes Aussehen erhalten kann. 

Bci der bekanntcn clektrischen Zahnburste sind die Mine) Eine besonders einfachc AusfUhruogsform der Erfindung 

zura Antrieb der beiden Borstentrager rclauv aufwendig ge- bcslcht darin, dafi die Arme radial zu der Achse der Borsten- 
tiahet und erfordern rcUriv vici Platz. Weiierhin ISflt skh 25 irager fetkmd ausgebiWet sind und jniltels eines Drehgeleo- 

das Antriebsprinzip fur die beiden Borstentrager nur bei ei- kes mil dera jeweiligen Borstentrager Verbinduog baben. 

ner Zahnburste verwirkliehen, welche eine ZahnbOrsien- Diese fcdcnxJc AusbiMung der Arme ermoglicbt es den mil 

Kbse hat, die eine um ihre Ungsachse pendelnde Drehbe- jeweils cinero Borstentrager verbundenen Armen, skh dera 

wcgung »usf0hrt Es sind jedoch such elektrisebe Zahnbiii- Uncarcn Hub der Schubstange der durcb die Drchbcwcgung 
steo vcrbreitct. bei deneo die Zahnbttrstcnacbse eine hin- 30 der Borslcntriger utn ihre Achse beUbogenftnnigea Bcwe- 

und bergehende, lineare Schiebebcwegung in Ricbtung ihrer gungsbahn des Drehgelenkes anzupassen, Dabei kann man 

Ungsachse ausfthn. die Arme so tusbiloen. dafi sic in einer GrundsteUung kcine 

Die EPO 613 666 Al zetgt bereits eine ekktrische Zahn- Vbrspannung hsben. Moglicb ist es jedoch aoch, die Arme 

bUrste mil zwei koaxial zueinander angeordneten, scheiben- in einer Sprcizstclhing vorzuspannen. Dann gelangen die 
(drmigen BorstentrSgcrn, welche ebenfalls von einer einzi- 35 BorstentrSger bci ausgescbalteter ZahobQrste jeweib in eine 

gen Stange angetrieben werden. Die Stange hat jedoch im Mittelstellung zwischen den beiden Ibtpunktea 

Gcgcnsstz zu der ZahnbUrsie nach der zuvor crlSutcrten Atternaiiv ist jedoch aucb eine Ausfubrungsform mog- 

Schrift nur einen aus ihrer borstcntragcrscitigen Sdmllacne Uch, bei der die Arme starr ausgebildet sind und zur \erbin- 

hcraushlnrcnden Slift, der mil uutcrschicdbch abgewinkei- dung mil deo Borstemrfgern jeweils eincn an cincm Ann 
ten Bereichcn jeweils in eincn Schliiz des eincn und in eincn <0 odcr cincm BorstentrSger befestigien, parallel zu der Achse 

Schiiu des anderen Boraientragcrs cingreift. Dadurch ausgerichteten Zapfen aufweisen, wctcber in cine im We- 

kommt es ebenfalls bei einer Drchbcwcgung der Siange zu sentiichen radial zu der Achse vertaufcode Nut des jeweils 

einer entgegengesctzi gerichieten» pendemdeo Drehbewe- anderen Bauteils cingreift. Diese Ausfuhrungsform fUhrt 

gungderBonteotrSger. dam, daB die Winkelgcschwindigkeit der BorstentrSger 

Auch bei dem durcb diese SchriA bekanntcn Antricbsmit- 45 Obcr den Hub der Schubstangc zuoSchst bis zum halhero 

tel ist es crfordcrlich, dafi die ZahnbOrstenachse um ihre Hub anstdgt und dann wieder abnimnu Hlerdurcb laufen 

LJingsachse eine umlaufende oder hin- und bergehende die Bomeniri'ger bci jeder Drchnchtungsumkebr weniger 

Drehbewegung ausfuhn Deshalb ist dieses Antricbspciszip ruckartig an, was zu cincm ruhigcren Lauf fUbrt undfUrdie 

ebenfalls nicht filr Zahnbursten geeignet, bei dencn cine Zahnrcinigung voneilhaft ist. Es islsogar mdgUch, durch ei* 

ZahnbOrstcnachsc eine lineare, in Richtung ihrer Ungs- 50 nen vom cxakien radialen \%rlau/ der Nutcn abwekbenden 

achse hin- und bergehende Schicbebewegung ausfilha Verlauf die Winkelgescbwindigkcit der Bontentrggerin Ab- 

Eine elektrisebe Zahnburste mil einer als Schubstangc hangigkeit vom Hub zu beeinflussen, um die jeweils ge- 

ausgebildeten Stange, welche eine in Richtung ihrer Ungs- wunschte ErTekte zu erzielen. 

achse hin- und hergebende Schicbebewegung ausfUhrt und Die BorstentrSger rouerca jeweils mil entgegengesetzten 

dabei Obcr ein elastiscbes Vcrbindungsgb'ed eincn drchbar 55 Drehsinn, wenndie Anne an gegenUberUegenden Seiten der 

gelagerten. JfTcisscheibcnforrnigen Borstentrager anircibt, Achse mil den BorstentrSgcrn verbunden sind 

ist Gcgenstand der EP 0 651 978. Die in dicser Schrift erlau- Es ISfit sicb jedoch auch ohne vcrgrfiBerten Aurwand ein 

tenc Zahnburste hat jedoch nur eincn einzigen BorstentrS- gleicner Drehsinn erreichen, wenn gemSS einer anderen 

gcr v so dafi ihr Anirieb rclativ einfacb gestaltet aein kann. Weiicrbi Iduog der Erfindung beide Arme an einer Seite der 

Der E'finduDg Ucgi du Problem zugnmdc, eine elcklri- 60 Achse mil deo BonteoUSgem verbunden sind. 

sche ZahnbOrsie der eingangs genannten Art mil zwei ko- Da der innere BorstentrSger einen geringeren Durcbmes- 

axial zueinander angeordneten, drehbaren BontcntrSgcrn so ser bat als der inn ringfbrmig umschucfiende lufiere Bor- 

zu gesuHcr., dafi die Borstenlrigcr durch eine Schiebebewe- stcntrager, wind durcb die AnJenkung der Arme der Schub- 

gung einer ZahnbOnienachse antreibbar sind sunge an den Borstentragem der innere BorstentrSger (lurch 

Dieses Problem wird erfinduogsgemafi dadurch gelfist, 65 den Hub der Schubstange jeweib um einen grofiereo Dreb- 

dsS die Stange als ausschliefilich linear in Richtung ihrer winkel vcrdreht als der Sufiere BorstentrSger, well rich der 

Hauptentreckung verschiebUcbe, in der Zahnburste angc- zum inneren Borstentrager fUhrende Arm nSher an der 

ordnete Schubstange ausgebildet ist, die an ihrem borsien- Achse der BorstentrSger befindet Die mil cincm Hub ausge- 
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fOhrten Drcbwinkel laiscn sich fiber einen groBeo Bereich 
vcrindcrn, wcnn mmintkst ein Arm mil radiaiera Abstand 
zu dem Bor acnini£ ex Ober einen radialen Hebelarm mil dun 
Borstentrager vcrbundcn ist. 

Die Effindung UBt tahlrciche AusfiJhrongsformeii tu. 
Drci davon sind in der Zeichnung schemausch dargesidlt 
und wcrden nacbfolgcnd beschriebco. Die Zeichnung zcigt 
in 

Fig. 1 cine frplosionsdarstdlung ernes Getriebes zux 
UrawtndJuag ciner Schiebcbcwegung in cine altcmierendc 
Drehbewegung. 

Fig. 2 cine gcgcnllbcr Fig. I geSnderte Ausiuhrung von 
Bcnicnifigcm des Getriebes uach Fig. 1, 

Fig. 3 cine schematischc Ansichi von unien auf das Ge- 
triebc nacb Fig. I . 

Fig. 4 cine scberaotiscbe Ansicht von unico luf cine drirte 
AusfUhrungj form des Getriebes. 

Die Fig. I leigl perspektivisch in ExplostoosdsrstcUung 
iwci krcisftmiigc Borstentrfger 1, 2, welche koaxial zucuv 
ander urn cine geriieinsame Achse 3 drebbar gclagert rind. 
Diese Borstentrigcr 1, 2 tragen auf der dem Bctrachier »b- 
gewandten Seite Borsten 4. Bride Borstentrfger 1, 2 habcrt 
mil Abstand zur Acbse 3 jeweils cine Bohiung 5, 6. 

Unterhslb der BorsicntrSger 1. 2 in cine Schubsiange 7 
dargesielit welche an ibrem freicn Eodc als Gabcl ausgebil- 
dct ist und iwci Arme 8,9 hat Jcdcf Arm 8,9 weist einen zu 
den Borstentrtgero 1. 2 bin gerichteien Zapfen 10, U auf. 
1m momicrten Zusland greifen der Zapfen 11 in die Bohrung 
6 des Borstentrigcrs 2 und der Zspfeo 10 in die Bohrung 5 
des Borstentrager 1. Die Zapfen 10, U bildrn dadurcb in 
den Bohrung en 5, 6 jeweils ein Drchgeleok 12, 13. 

Da bei der AusfUhruogsforra nacb Fig. 1 die Bohruogco 
5, 6 bei ciner Drehbewegung der Borstentrager 1, 2 um die 
Acbse 3 jeweils einen Kreisbogeo beschreiben, miissen die 
Arme 8, 9 dcx Schubsiange 7 sich clastiscb spreizen lassen. 
Das ist durch die Wan! tines geeigneUD Werkstofles fur die 
Schubsiange 7 Went zu erreichea 

£s ist jedoch ouch moglich, die Schubsiange 7 vfiUig start 
autzubildeo, was die in Fig. ? daigesicilte Ausbildung der 
Borstentrfger 1, 2 zcigt Bei dicscr Ausffhrungsform wei- 
jen die BorsienlrSger 1, 2 siau Bofarungen radial ausgcricb- 
tele Kuten 14, IS auf. in die die Zapfen 10, U der Schub- 
siange 7 zu greifen vcrradgco. 

Die Ftg. 3 vcrdcuUkht daS bei der in Fig. 1 gezeigtea 
Ausftlhruogsrorm bei einem Hub H der Schubsiange 7 der 
luBere, duicbmcssergroScrc Borstentrager 1 sich um einen 
Wink el o und zuglcich der duithroesserkleinere Borstemri- 
ger 2 skh um einen weseoilicb groSercn Winkel p verdrcht 
Bcwegi sich in Fig. 3 gesehen die Schubsiange 7 each 
rechts, dann drehen sich der Borstentrfger 1 im Uhrzeiger* 
sinn und der Borstentrager 2 entgegengesetzt zum Uhrzch 
gcrsinn. Will man hicrvoo abweicbend einen gleichen Dreh- 
sinn erreichea, dann mOBte der Arm 8 der Schubsiange 7 in 
Fig. 3 gesehen oberhalb der Acbse 3 veriaufen und don mil 
dem Borstentrager 2 vcrbundcn sein. 

Falls unicrschiedliche Drchwinkel unerwOnscht find, 
kann man gemIS der in Fig. 3 gczcigtcn Ausftthrung an dem 
durchrnesserklcincren BorstenirSiger 2 einen racfia) nacb su- 
Ben ftlhrcmkn Kebclarm 16 anordncn, so dafl die Anlen- 
kung des Antics 8 der Schubsiange 7 writer auficn erfolgl 
und dadurch beispietsweise bei glekhcm Abstand von der 
Achse 3 der ionerc Borstentrager 2 sich im gleichen Msfle 
verdreht wie der luBere Borstentrigcr 1. 



3 Achse 

4 Borneo 

5 Bohrung 

6 Bohrung 

S 7 Schubstangc 
f Arm 

9 Arm 

10 Zapfen 

11 Zapfen 

10 12 Drehgdenk 
UDrehgelenk 

14 Nut 

15 Nut • 
16* Hebelarm 
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1. Bektrische ZahnbQrste mil cinem BQrstenkopf. in 
weicbem koaxiaJ zuetnander zwd kreisfbrinige Bor- 
stentrager um cine gemeinsame Achse drebbar gdagen 
sind und bei der zum Erzeugen ciner Drehbewegung 
der bei den Borstentrager um die gemeinsame Achse 
cine von cinem Motor der ZahnbQrste angetriebcoc 
Stange an ibrem den Borstentrfigero zugewanduo Eodc 
mil diesen vcrbundcn ist dadurcb gekennxeiebnet 
daB die Siange als ausschUcBlich linear in Ricbmng uV 
rer Haupterstreckung verschiebliche, in der Zahnburste 
angeordnete Schubsiange (7) ausgcbildet ist die an ib- 
rem borstcntragcrscidgen Endc cine Gibel mil rwei 
Armcn (8, 9) aufweist und daB jeweils cm Arm (8, 9) 
mil einem Borsteooiger (1, 2) zur Achse (3) der Bor- 
stentrager verseut Verbindung hat 

2. Bektrische Zahnbursu nacb Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet daB die Anne (8, 9} radial zu der 
Achse (3) der Borstentrager (1, 2) federnd ausgebildei 
sind und mittels cines Drehgelenkes (12, 13) mil dem 
jeweiligeo Borstentrager (t 2) Verbindung habea 

3. Bektrische ZahnbQrste each Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet daB die Anne (8,9) nan ausgcbildet 
rind und zur verbindung rait den Borstentrlgem (1, 2) 
jeweils eineo an einem Arm (8, 9) eder cinem Borsten- 
trager (1, 2) bcfestigien, parallel zu der Acbse (3) aus* 
gerichteien Zapfen (10. U) aurweiseo, welcber in cine 
im Wesemlichen radial zu der Achse P) verlsufende 
Nut (14, 15) des jeweils aoderco Bautesls eingreift 

4. Bektrische ZahnbQrste nach zumindest einem der 
vorangebenden Anspruchc, dadurch gekennzeichnet 
daB die Arme (8, 9) in gegenuberliegendeo Sciten der 
Achse (3) mil den Borstentrtgem (1, 2) vcrbundcn 
sind 

3. Bektrische ZahnbQrate nacb zuraindest einem der 
vecangehendeo Anspruche, dadurch gekennzeichnet 
dafi beide Arme (8, 9) an ciner Scite der Acbse (3) mil 
den Borstentrtgem (1, 2) vcrbundcn smd. 
6. Bektrische ZahnbQrste nacb zumiodest cinem der 
vorangehenden Anspruche, dadurcb gekennzeichnet 
daB zumindest ein Arm (8) mil radialem Abstand zu 
dem Bontenlriger (1) Ober einen radialen Hebelarm 
(160 out dem Bonteotrlger (1) vcrbundcn ist. 
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1/1 WPAT - (C) Thomson Derwent- image 
CPIM Thomson Derwent 
AN - 1999-479952 [41] 

S - Sectric 7 toothbrush has a brush head in which two circular brush 

carriers are located coaxially about a common axis and driven by a 
sliding movement of the toothbrush axis 

DC - P24 P32 X27 

PA - (FINA-) FINALPINA AG 

IN - BIGLER M 

NP - 1 

TO " DE19803311 Al 19990805 DW1999-41 A61C-017/24 6p * 

AP: 1998DE-1003311 19980129 - 
PR - 1998DE-1003311 19980129 
IC - A61C-017/24 A46B-013/02 A61C-017/26 

M " 5XZS 3 "£ electric toothbrush has a brush head in which two 

circular brush carriers are located coaxially about a common axis. To 
general Notary movement of the two carriers about the common axis, 
1 rod (7) driven by a motor is connected at its end facing the brush 
* -iers The rod is designed as a thrust rod arranged in the 
toothbrush to Side exclusively linearly in the direction of its main 
Extent and has a fork with two arms (8,9) at its brush carrier-end. 

- StS^ESCRIPTION - Each arm has a connection to one brush carrier 
that is displaced to the axis of the carriers. The arms are designed 
to be radial to the axis of the carriers and are springy. 

I rXrSuS^i.r. can b« o*iv» by a sliding ^en t of 

the toothbrush axis. 

- DESCRIPTION OF DRAWING (S) - The figure shows an exploded 
representation of the toothbrush transmission. 

- Rod 7 

- Arms 8,9(1)1*9.1/4) 
MC - EPI: X27-A02A3A 
UP - 1999-41 
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